
Vecteur et translation

I - Translation

Définition : Sur le dessin suivant, F ′ est l’image de F par une translation qui transforme A en B.

II - Les vecteurs

1 - Définition
Définition : Un vecteur est défini par trois choses :
– Une direction,
– Une longueur,
– Un sens.
Un vecteur est représenté par une flèche.
On a souvent tendance à marqué un vecteur par deux points, un de départ et un point d’arrivé :

−−→
AB.

2 - Vecteurs égaux
Définition : Si deux vecteurs ont la même direction, la même longueur et le même sens, alors ces vecteurs sont égaux.

3 - Vecteurs opposés
Définition : Si deux vecteurs ont la même direction, la même longueur mais le sens inverse, alors ces vecteurs sont
opposés.
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4 - Vecteur nul

Définition : Un vecteur qui n’a ni de direction, ni de sens, ni de longueur est un vecteur nul.

5 - Vecteurs et translation

Définition : Soit
−−→
AB un vecteur quelconque.

L’image du point C par la translation de vecteur
−−→
AB est le point D tel que :

−−→
AB =

−−→
CD

III - Vecteurs et parallélogramme

Propriété : Soit ABCD un parallélogramme.

Alors on a les égalités vectorielles suivantes : −−→
AB =

−−→
DC

−−→
BA =

−−→
CD

−−→
DA =

−−→
CB

−−→
AD =

−−→
BC

Propriété : Soit ABCD un quadrilatère. Si on a une des égalités vectorielles suivantes :

−−→
AB =

−−→
DC

−−→
BA =

−−→
CD

−−→
DA =

−−→
CB

−−→
AD =

−−→
BC

Alors le quadrilatère ABCD est un parallélogramme.
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IV - Somme de vecteurs
Définition : La composée de deux translations de vecteurs −→u et −→v est une translation de vecteur −→u +−→v .

Relation de Chasles : Si M ′ est l’image de M par la translation de vecteur −→u et M ′′ l’image de M ′ par la translation
de vecteur −→v , alors M ′′ est l’image de M par la translation de vecteur −→u + −→v et on a la relation, appelée relation de
Chasles, suivantes : −−−−→

MM ′′ =
−−−→
MM ′ +

−−−−→
M ′M ′′

V - Deux symétries centrales successives
Propriété : Soient A et B deux point distincts du plan.
La composée de la symétrie centrale de centre A et de la symétrie centrale de centre B est une translation de vecteur−−→
AB +

−−→
AB = 2

−−→
AB.
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